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M M Toleranzen Oberflache | MaBstab 1:5 (II @D Gewicht: 38,424kg
N \ DIN 2768-mH DIN 150 1302 Halbzeug Abmessung Material Werkstoff-Nr.
\_ J DIN EN ISO 13920-AE|DIN ISO 13715
340 Datum Name
Erstellt [12.07.2016 | dshenshera RObOTerSOCkel 3oomm
Gepr.
Norm.
Status:
YASKAWA
A3
www.yaskawa.eu.com Yaskawastrale 1 ] 49 625
robotics@yaskawa.eu.com 85391 Allershausen .I/.I
Anderungstext Datum |[Von Schutzvermerk nach DIN ISO 16016 beachten
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