YASKAWA

VIOTOMAN
-L.300

Palettieren & Handling mit der PL-Serie

Der starkste 4-achsige Roboter der MOTOMAN
PL-Serie bietet mit einer Traglast von 800 kg H6chst-
leistungen fur Box-, Kartonagen- und Gebinde-
Palettierungen in vielseitigen Einsatzbereichen der
Endverpackung und Logistik. Der groBe Arbeitsbe-
reich mit einer maximalen Reichweite von 3159 mm
und einer erreichbaren Stapelhdhe von Uber 2624 mm
erlaubt den vielseitigen Einsatz Uber alle Palettier-
Anwendungen hinweg. Der MOTOMAN PL800 stemmt
muhelos schwere Lasten und Uberzeugt zudem durch
seine geringe Bauhohe, schlanke Bauform und einer
kleinen Aufstellflache.

Medienkabel fur Greifer kbnnen — geschutzt und
kollisionsfrei — durch alle Achsen und das hohle
Handgelenk gefuhrt werden.

Der MOTOMAN PL800 arbeitet mit energiesparenden
Yaskawa Servomotoren der Sigma7-Generation und
der kompakten Hochleistungssteuerung YRC1000.

Ideal ist die Kombination mit der optionalen Funkti-
onalen Sicherheitssteuerung (FSU) zur Absicherung
kompakter Arbeitsbereiche, oder mit der MotoLogix-
Schnittstelle fur eine einfache Programmierung des
Roboters Uber SPS-Funktionsbausteine.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Starkster Roboter der PL-Serie: 800 kg Traglast

e Neue Sigma7-Servomotoren —

hohe Beschleunigung, Geschwindigkeiten,

geringere BaugréBe und Energiebedarf

GroBer Arbeitsbereich: 3159 mm

Robust und flexibel

Schlanke und kompakte Bauform

Gleiche Aufstellflache, wie alle anderen Roboter

der PL-Serie

Interne Kabel- und Leitungsfihrung

e Erweiterte Sicherheitsfunktion (FSU) in der
Steuerung (YRC1000)

e SPS-Integration Uber MotolLogix-Software-
Schnittstelle

Controlled by

YRC1000

www.yaskawa.eu



MOTOMAN PL800
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Technische Daten PL800

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°] [°/sec.] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 800

~

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05

+90/-45 Max. Arbeitsbereich R [mm] 3159

+15,5/-120 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45
Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80
Gewicht des Roboters [kg] 2560

Mittlere AnschluBleistung [KVA] 8,0

Yaskawa Europe GmbH YR-1-04LXH800-A01
B-11-2025, A-Nr.215067

Robotics Division Tel. +49 (0) 8166 90-0

YaskawastraBe 1 robotics@yaskawa.eu

85391 Allershausen www.yaskawa.eu

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten. MaBstabliche
Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden.



